PWSZ w Krosnie

Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn

Specjalnos¢: Mechatronika i diagnostyka samochodowa

Tryb stacjonarny

Plan studiow od roku akademickiego 2017/18 - studia inzynierskie

Rok | Rok I Rok 1l Rok IV
i Egz po sem. 1 sem. 2 sem. 3 sem. 4 sem. 5 sem. 6 sem. 7 Suma | Suma
Lp. Nazwa przedmiotu sem/ - - = — = — = A
zalicz cw cw cw cw cw cw cw godzin | ECTS
w ECTS| W ECTS| W ECTS| W ECTS| W ECTS| W ECTS ECTS
godz. | forma godz. | forma godz. | forma godz. | forma godz. | forma godz. | forma godz. | forma
A |Modut ksztatcenia ogélnego 300 14
1 - . z 30 L 2 30 2
Technologia informacyjna
2 Prawo wiasnoéci intelektualnej z 5 ! o t
3 Podstawy przedsiebiorczo$ci z B B i g S t
4 Wychowanie fizyczne z & L 30 - & g
12
5 Lektorat jezyka obcego 4E 30 L 2 30 L 2 30 L 2 30 L 2 0 8
1
6 Wyktady tematyczne z & g &
7 Wprowadzenie do studiowania z B g o g
B |Modut ksztatcenia podstawowego 675 48
1 |Matematyka 1E, 2E 60 60 A 8 30 60 A 6 210 14
2 |Fizyka 1E 30 12 ﬁ 4 60 4
. 15 A
Chi 75 6
3 emia 1E 30 30 L 6
4 |Mechanika techniczna 2E, 3E 30 30 A 5 30 30 A 5 120 10
< L 30 30 A
5 |Wytrzymatos¢ materiatow 3E, 4E 30 15 L 5 30 15 Pr 5 150 10
6 |Mechanika ptynow 2E 30 :1] g ﬁ 4 60 4
C |Modut ksztatcenia kierunkowego 750 50
1 |Konstrukcja i eksploatacja maszyn 4E 30 30 A 5 30 30 A 5 120 10
2 |Nauka o materiatach 3E 30 ;g ﬁ 5 15 15 A 2 105 7
3 |Inzynieria wytwarzania 3E 30 30 A 3 60 3
4 |Obrébka skrawaniem i narzedzia z 15 15 A 2 30 2
5 |Elektrotechnika i elektronika z 30 ,112 ﬁ 4 60 4
. 15 A
6 |Automatyka i robotyka 5E 30 15 T 5 60 5
7 Zap!s konstrukcji i inzynierska z 30 30 Pr 5 15 30 Pr 5 105 10
grafika komputerowa
8 |Metrologia i systemy pomiarowe 3E 30 ;g ﬁ 3 75 3
9 _Zarzqdz_anie $rodowiskiem z 15 15 A 2 30 2
i ekologia
10 Podstawy komputerowego z 45 Pr 2 45 2
wspomagania projektowania
11 |Termodynamika techniczna 4E 30 12 /I-_\ 2 60 2
D |Moduty do wyboru (D1 + D2) suma ECTS / godz. (min. 30% ECTS) 1050 80
D1 |Modut ksztatcenia specjalnosciowego do wyboru - specjalnos¢: mechatronika i diagnostyka samochodowa 945 75




1 Ergonomia i BHP / Organizacja

stanowiska pracy z 15 1 15 1
Elementy techniki cyfrowej /
2 Szybkie magistrale danych z 15 30 L 2 45 2
3 |Silniki spalinowe 4E 30 30 L 2 60 2

Urzadzenia i systemy
4 |mechatroniczne / Testery pracy 5E 30 30 L 3 60 3
sterownikow

Systemy sterowania w pojazdach
5 [samochodowych/Elementy z 30 30 A 2 60 2
programowania sterownikéw PLC

6 Diagnostyka maszyn i urzadzen /

Ocena stanu poprawnej pracy Zz 30 30 L 2 60 2
7 tlilektromka w diagnostyce//Wtasny 5E 30 30 Pr 3 60 3
iznes
Uktady napedowe pojazdow
8 [samochodowych/Wybrane z 30 30 Pr 3 60 3

zagadnienia z rachunkowosci i

Diagnostyka urzadzen
9 |mechatronicznych/Elementy 6E 30 30 Pr 5 60 5
programowania sterownikéw PLC

10 Podstawy trybologii / Wezty

kinematyczne 6E 30 30 Pr 5 60 5
Niezawodnos¢ obiektow
" technicznych/Podstawy ekonomii z 30 30 Pr 5 60 5
12 Praca przejsciowa konstrukcyjna / z 30 Pr 3 - 2

Praktyczny model konstrukcji

Praca przejéciowa technologiczna
13 |/ Praktyczny model procesu z 30 Pr 3 30 3
technologicznego

14 |MES / Metody numeryczne z 15 15 A 2 30 2

Podstawy hydrauliki
15 |sitowej/Bezpieczenstwo czynne i 5E 30 30 A 3 60 3
bierne w pojazdach

16 |Wibroakustyka / Inzynieria dzwigku z 30 30 A 4 60 4
Wytrzymatos¢ konstrukcji /
17 Konstrukcja pojazdow SE 15 30 L 3 45 3
Teoria eksploatacji / Chemia
18 | materiatowa z 15 15 A 1 30 1
19 |Seminarium dyplomowe z 30 Pr 4 30 Pr 4 60 8
20 |Praca dyplomowa Pr 15 15
D2 |Inne przedmioty/moduty do wyboru 105 5
! | Historia techniki z 3 | 15| A | 2 " )
2 Elementy kultury wspétczesnej z 30 A ! W g
3 Historia z 30 2 & 2
E |Praktyka 15 tyg. 26
1 |Praktyka zawodowa 4 tygodnie 7 | | 4 tyg. 7
2 |Praktyka technologiczna 4 tygodnie 7 4 tyg. 7
3 |Praktyka dyplomowa 7 tygodni 12 7 tyg. 12
Suma 210 270 30 165 285 30 210 285 30 210 255 33 195 270 30 120 150 30 60 | 90 | 35 2775 218
Ogotem 480 450 495 465 465 270 150 2775 218

W - wyktad, A - ¢éwiczenia audytoryjne, L - ¢wiczenia laboratoryjne, P - éwiczenia praktyczne, Pr - ¢wiczenia projektowe, Wa - warsztaty, S - seminarium




